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Установка рычагов (ЗРУА) 

в положение «Ремонт» 

(открытое положение) 

 הצבת הזרועות 
  ל מצב "טיפול" 

 (מצב פתוח) 

Участок: APRON  APRON :מערכת 
Механизм:  SHEAR #3  SHEAR #3 :מכונה 

Деталь:  ---  --- :חלק/הפריט 
Учетный номер: ---  --- :מק"ט 

Дата:  19.09.2023  19.09.2023 :תאריך 
Бригадир: ---  --- :מנהל צוות 

Руководитель 
службы: 

Михаил Ханкин  מנהל עבודה: מיכאל חנקין 
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Описание  Фото /צילום   תיאור 

ВНИМАНИЕ! 
 
 
Перед началом работ 
необходимо убедиться в том, 
что двери помещения Ножниц 
ЗАКРЫТЫ!!! 

 

    
 

 אזהרה!
 

לפני תחילת עבודה יש לוודא 
שדלתות של תא מספריים 

!!!סגורות  
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1. Вставить ключ в пульт 
управления Ножницами – 
надпись CONTROLS. 
 
2.Повернуть в положение 
I (ручной режим). 

 

 
 

1. 
 -ליש להכניס מפתח  
.מספרייםלוח שליטה של ב   

 
2. 

I לסבב את המפתח למצב  
  (מצב ידני). 

3. Производить регулировку 
Рычагов («Зруа») при помощи 
переключателя JOG вправо 
или влево до установки 
вехнего Рычага в крайней 
верхней точке, а нижнего – в 
крайней нижней точке. 

 

 
 

3. 
 הזרועות על ידי המתגלכוון יש 

לה עד שזרוע ימינה ושמא 
העליונה תגיע לניקודה קיצונית 

תגיע  ונה, והזרוע תחתלמעלה
 לניקודה קיצונית התחתונה.
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4. После завершения 
регулировки установить 
переключатель 
IMMOBILIZATION установить 
в положение IMM. Навесить 
Замок Безопасности. 
 
ТОЛЬКО после выполнения 
п.п.1-4 можно входить в 
помещение Ножниц. 
 
5. После окончания ремонта 
закрыть обе двери 
помещения Ножниц. 
 
6. Убрать Замок 
Безопасности. 

 

 
 

4. 
יש להעביר  כיווןלאחר סיום 

  מתג
חייב  בשלב זה .  למצב

.מנעול בטיחותלהתקין   
 

ביצוע הליך זה רק לאחר 
מותר  4סעיף עד  1מסעיף 

 להיכנס לתוך תא מספריים. 
 

5. 
יש לסגור  ,אחרי שטיפול בוצה

 שתי דלתות של תא מספריים.
 

6. 
להסיר את  מותרבשלב זה 

 המנעול בטיחות.  
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7. Повернуть 
переключатель 
IMMOBILIZATION в 
положение PROD. 

 

 
 

7. 
את  תעבירו  

  מתגה 
 למצב 

8. Ключ управления 
Пультом повернуть в 
положение Ο 
(автоматический режим) 

 

 
 

8. 
בשלב האחרון יש לסבב את 

  המפתח בלוח השליטה למצב
 (מצב אוטומטי). 

 


